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Spécifications

Modeéle

o DWD181
Fonction principale
Tension 14,4 V CC/
18V CC
Profondeur de balayage maximale 180 mm (7 1/16") (*1)
Précision de la profondeur de I'objet + 5 mm (3/16") (*1, *2)

Distance minimale

détectable entre les objets 40 mm (1.9/16") (*1)

Source lumineuse| Laser a semi-conducteur rouge

Laser de guidage

Longueur d’onde 645-660 nm
de balayage
Sortie optique 0,39 mW ou moins (classe 1)
Bande de fréquences d’utilisation 732,76 MHz — 2 881,78 MHz
Puissance d’émission -17,16 dBm

Plage de température de fonctionne- 210 °C & + 40 °C (14 °F & 104 °F)

ment
Plage de température de stockage -20°Ca+50°C (-4 °F a 122 °F)
Humidité relative 5-60 % (condensation non autorisée)
Mesures de protection de 'ESD Niveau : 4 (IEC61000-4-2)

259 mm x 118 mm x 107 mm
(10 3/16" x 4 5/8" x 4 3/16")
(Sans la batterie)

1,0 kg (2,2 Ib)

(Sans la batterie)

Dimensions du produit
(LxIxP)

Poids

Environnement de fonctionnement : Utilisation a I'intérieur

Altitude : Jusqu’a 2 000 m (6 561 11/16’)

Degré de pollution : 2

*1  Varie en fonction de la taille, de la forme et de la matiére du matériau
enterré, ainsi que du matériau, de I'état et de la structure interne du mur
balayé.

*2 Lorsqu’une barre de fer de 150 mm (5 15/16") est détectée dans le béton



Cartouche de batterie compatible

BL1415N/BL1430B/BL1460B/BL1815N/BL1820B/BL1830B/BL1840B/

BL1850B/BL1860B

» Certaines des cartouches de batterie énumérées ci-dessus peuvent ne pas
étre disponibles selon votre région de résidence.

/\ AVERTISSEMENT

N’utilisez que les cartouches de batterie indiquées ci-dessus.
» L'utilisation de toute autre cartouche de batterie peut provoquer des blessures
et/ou un incendie.

Temps de fonctionnement continu par temps de charge (*)

Modéle

DWD181

BL1860B Environ 28 heures

 Les principales fonctions, formes et autres spécifications peuvent faire I'objet
de modifications en vue d’'une amélioration.
(*) Le temps de fonctionnement continu est donné a titre indicatif. Il varie
en fonction de I'état de charge de la batterie et de I'environnement de
fonctionnement.

Batterie




Symboles

Les définitions ci-aprés décrivent le niveau de gravité de chaque message
de signal et la signification de chaque symbole utilisé dans ce manuel.
Veuillez lire le manuel et rester attentif a ces symboles.

LI : Lisez le manuel d’instructions.

. Indique un risque de déceés ou de blessures graves
" fréquentes.

AAVERTISSEMENT : Indique un risque de blessures graves.

/\ DANGER

/\ ATTENTION - Indique un risque de blessures sans gravité.
REMARQUE . Indique un risque de dysfonctionnement ou de
NOTE " dommage matériel.

: Indique un risque de choc électrique.
: Indique un risque d’'incendie.

: Avertissement relatif au laser

: Uniquement pour les pays de I'Union européenne
Ne jetez pas I'équipement électrique ou la batterie
avec les ordures ménageéres ! Dans le respect des
directives européennes relatives a la gestion des
déchets d’équipements électriques et électroniques
et des déchets de piles et accumulateurs, les
équipements électroniques et les piles et batteries
usagées doivent étre collectés séparément et
traités dans un centre de recyclage respectueux de
I'environnement conformément aux lois nationales
en vigueur.

Utilisations

Ce produit est destiné a vérifier 'emplacement des barres de fer, des tuyaux
en plastique et des fils enterrés dans le béton, ainsi que des matériaux en
bois et autres derriére les murs.
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Normes de sécurité relatives au faisceau laser

Ce produit est conforme aux normes suivantes :

+ CEI 60825-1:2014

» FDA: Conforme aux normes 21 CFR 1040.10 et 1040.11 a I'exception des
dérogations relatives a la Laser Notice n°50, datée du 24 juin 2007

RAYONNEMENT LASER
% NE PAS REGARDER DIRECTEMENT LE FAISCEAU
PRODUIT LASER DE CLASSE 1

Déclaration sur la sécurité

Ce produit est conforme aux normes suivantes :

» CEI61010-1:2010 (3e édition) Régles de sécurité pour les appareils
électriques de mesure, de commande et de laboratoire
Les conditions d’utilisation de ce produit conformément a cette norme sont
les suivantes.

A ATTENTION - Lors de I'installation de la batterie BL1415N/
BL1430B/BL1460B/BL1815N/BL1820B/BL1830B/BL1840B/BL1850B/
BL1860B (Cette mise en garde est une explication des étiquettes
utilisées sur ce produit.)

Utilisez uniquement les batteries Makita d’origine mentionnées ci-dessus.
L'utilisation de batteries Makita tierces, ou de batteries qui ont été
modifiées, peut entrainer I'éclatement de la batterie et causer des blessures
et des dommages corporels. Cela annulera également la garantie Makita
de l'outil et du chargeur Makita.

Normes radioélectriques

FCC partie15 sous-partie B : FCC (Federal Communications Commission),
autorisation relative aux équipements a rayonnement non intentionnel
FCC partie15 sous-partie F : FCC (Federal Communications Commission),
exploitation a bande ultra-large

ICES003 : réglementation canadienne ICE

EN301489-1

EN301489-33

EN62311

EN302066



/\ ATTENTION

» Les changements ou les modifications non expressément approuvés par
la partie en charge de la conformité peuvent annuler le droit de I'utilisateur
a se servir de 'appareil.

NOTE

» Cet équipement a été testé et jugé conforme aux limites pour un
équipement numérique de Classe A en vertu de la Partie 15 des Regles
de la FCC. Ces limites sont congues pour assurer une protection
raisonnable contre les interférences nuisibles lorsque I'équipement est
utilisé dans un environnement commercial. Cet équipement émet, utilise
et peut rayonner de I'énergie de fréquence radio et, s'il n’est pas installé
et utilisé conformément au manuel d’instructions, il pourrait causer des
interférences nuisibles aux communications radio. L'utilisation de cet
équipement dans une zone résidentielle est susceptible de provoquer
des interférences nuisibles, auquel cas I'utilisateur devra corriger les
interférences a ses propres frais.

» Cet appareil est conforme a la partie 15 du reglement de la FCC. Son
utilisation est soumise aux deux conditions suivantes :

(1) Cet appareil ne doit pas provoquer d’interférences nuisibles, et
(2) cet appareil doit accepter toute interférence regue, y compris les
interférences qui peuvent entrainer un fonctionnement non souhaité.

Section 15.525 Obligation de coordination

(a) Les systémes d’'imagerie UWB nécessitent une coordination en passant
par la FCC avant que les équipements puissent étre utilisés. L'opérateur
devra respecter les restrictions aux emplois des équipements qui résultent
de cette coordination.

(b) Les utilisateurs des appareils d'imagerie UWB devront communiquer
des zones d’utilisation au Bureau de I'ingénierie et de la technologie de la
FCC, qui coordonnera cette information avec le Gouvernement fédéral par
le biais de la National Telecommunications and Information Administration.
Les renseignements communiqués par I'opérateur UWB incluront le nom,
’'adresse et les autres coordonnées pertinentes qui sont nécessaires pour
contacter I'utilisateur, la ou les zone(s) géographique(s) d’utilisation et le
numéro d’identification de la FCC ainsi que toute autre nomenclature de
I'appareil UWB. Si le dispositif d'imagerie doit étre utilisé dans le cadre
d’applications mobiles, la ou les zone(s) géographique(s) d’utilisation

peut ou peuvent étre 'Etat/les Etats ou le(s) comté(s) dans lequel ou
lesquels les équipements seront utilisés. L'opérateur d’un systéme
d’'imagerie utilisé dans le cadre d’'une application fixe devra indiquer un
emplacement géographique précis ou les équipements seront utilisés. Ces
renseignements devront étre communiqués a 'adresse suivante :
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Frequency Coordination Branch, OET
Federal Communications Commission
445 12th Street, SW

Washington, D.C. 20554

A I'attention de : Coordination UWB

(c) Les fabricants, ou leurs agents commerciaux agréés, doivent informer les
acheteurs et les utilisateurs de leurs systéemes de I'obligation d’effectuer une
coordination détaillée de leurs zones d’utilisation avec la FCC avant que les
équipements ne soient mis en marche.

(d) Les utilisateurs de systémes UWB coordonnés et autorisés peuvent

les transférer a d’autres utilisateurs éligibles et a des endroits différents
moyennant coordination de la cession ou du changement de lieu d’utilisation
avec la FCC et coordination avec les exploitations autorisées existantes.

(e) Le rapport de coordination FCC/NTIA devra identifier les zones
géographiques a l'intérieur desquelles l'utilisation d’'un systéme d’imagerie
nécessite une coordination additionnelle ou a l'intérieur duquel I'exploitation
d’un systeme d’'imagerie est interdite. Si une coordination additionnelle

est requise pour une utilisation a I'intérieur de zones géographiques
spécifiques, un contact pour la coordination locale sera communiqué. Sauf
en cas d'utilisation a l'intérieur de ces zones ainsi désignées, aprés que

les informations demandées auront été soumises a la FCC, aucune autre
coordination avec la FCC n’est nécessaire tant que les zones d’utilisation
indiquées ne changeront pas. Si la zone d'utilisation change, des informations
mises a jour devront étre soumises a la FCC en suivant la procédure décrite
au paragraphe (b) de la présente section.

(f) La coordination des opérations UWB de routine ne devra pas prendre plus
de 15 jours ouvrés a compter de la réception de la demande de coordination
par NTIA. Des opérations temporaires particuliéres pourront étre traitées

de fagon accélérée lorsque les circonstances le justifient. L'utilisation de
systémes UWB dans des situations d’urgence dans lesquelles la vie de
certaines personnes peut étre menacée ou si des dommages aux biens

sont possibles peut avoir lieu sans coordination préalable a condition qu’une
procédure de notification similaire a celle qui est indiquée a la Section 2.405(a)
a (e) du présent chapitre soit suivie par I'utilisateur d’équipements UWB.

A I'attention des clients canadiens exclusivement

Ce dispositif mural radar d’imagerie devra étre utilisé lorsque le radar est
pointé vers le mur et est soit en contact avec la surface du mur, soit a moins
de 20 cm de la surface du mur. Ce dispositif mural radar d'imagerie ne devra
étre utilisé que par les forces de I'ordre, les instituts de recherche scientifique,
les compagnies miniéres, les entreprises de construction, les organisations
de sauvetage d’urgence et les pompiers.

L'exploitation est soumise aux 2 conditions suivantes : (1) cet appareil
ne doit pas provoquer d’interférences, et (2) cet appareil doit accepter
toute interférence, y compris les interférences qui peuvent entrainer un
fonctionnement non souhaité de I'appareil.
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Avertissements de sécurité

/\ AVERTISSEMENT

Lisez I'intégralité des avertissements de sécurité, des instructions,
des illustrations et des spécifications accompagnant le produit. Le
non-respect de toutes les instructions ci-aprés peut entrainer un choc
électrique, un incendie et/ou des blessures graves.

Conservez l’intégralité des avertissements et des
instructions pour pouvoir vous y référer ultérieurement.

/A AVERTISSEMENT - Sécurité relative au laser

* Ne fixez pas directement le faisceau laser avec des instruments d’optique.

» Regardez directement le faisceau laser avec des appareils optiques
télescopiques, une loupe ou des instruments similaires est dangereux.

* Ne fixez pas directement le faisceau laser.

« Evitez de positionner le trajet du faisceau laser a hauteur des yeux.

* Ne traversez pas le trajet du faisceau laser.

* Ne placez pas d’objets réfléchissants sur le trajet du faisceau laser.

* Ne pointez pas le faisceau laser vers d’autres personnes.

Regarder fixement les faisceaux laser peut provoquer des lésions oculaires.

Si vous pensez souffrir d’'une atteinte oculaire, consultez immédiatement

un médecin.

/A ATTENTION

* La lumiére laser est lumineuse et éblouissante - Ne pas pointer le
faisceau laser en direction d’'un avion ou de véhicules a quelque distance
que ce soit.




/\ AVERTISSEMENT - Sécurité de la zone de travail

1. Conservez la zone de travail propre et bien éclairée.
Les endroits encombrés ou sombres sont propices aux accidents.

A 2. N'utilisez pas I'appareil dans un environnement explosif, en
présence de liquides, gaz ou poussiéres inflammables par
exemple.

Les appareils produisent des étincelles qui peuvent enflammer la
poussiére ou les émanations.

3. Nutilisez pas I'appareil en présence d’enfants et de spectateurs.
Les distractions peuvent vous faire perdre le contrdle de I'outil.

4. Lorsque vous travaillez en hauteur, assurez-vous qu’il n’y a
personne en dessous.

5. N'utilisez pas le produit dans un endroit susceptible d’affecter des
équipements ou systémes, pouvant présenter un risque direct de
mort ou de blessure, ou pouvant causer des dommages matériels
importants (équipements spatiaux, répéteurs sous-marins,
systemes de contrble nucléaire, systémes de contrdle des avions,
systemes d’infrastructure des usines, équipements militaires, etc.).

/\ AVERTISSEMENT - Consignes de sécurité pour
'opérateur

1. Ne travaillez pas dans une position inconfortable.
Ayez toujours une bonne assise pour garder votre équilibre.

2. Travaillez avec des vétements appropriés.
Pour travailler a I'extérieur, nous recommandons ['utilisation de gants en
caoutchouc et de chaussures antidérapantes. Si vous avez les cheveux longs,
couvrez-les avec une casquette, un couvre-chef, etc.

3. Lors de I'utilisation du produit, tenez fermement la poignée de
facon a ne pas la laisser tomber.
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/\ AVERTISSEMENT - Sécurité électrique

AL

2.

&3.

AA

Evitez tout contact physique avec des surfaces reliées a la
terre ou a la masse, tels que tuyaux, radiateurs, cuisiniéres
électriques et réfrigérateurs.

Le risque d’électrocution augmente si votre corps est relié a la terre ou a
la masse.

N’exposez pas I'appareil a la pluie, a ’eau ou a ’humidité.
Le risque d’électrocution augmente si de I'eau pénétre dans I'appareil.
Ne court-circuitez pas les bornes du produit.

Veillez a ce qu’aucune broche ni aucun cable ne pénétre dans la borne
USB. Il pourrait en résulter un court-circuit qui pourrait provoquer une
émission de fumée ou un départ de feu.

Ne mettez le cable électrique dans votre bouche.

Il pourrait en résulter un choc électrique.

/\ AVERTISSEMENT - Stockage

1. Conservez correctement le chargeur lorsque vous ne I'utilisez
pas. Conservez-le sous clé dans un endroit sr et sec, hors de portée
des enfants.

2. Tenez le produit a I'écart des températures élevées, par exemple sous
la lumiére directe du soleil et dans une voiture.
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/\ AVERTISSEMENT - Utilisation et entretien des
appareils fonctionnant sur batterie

1. Rechargez la batterie uniquement avec le chargeur spécifié par le
fabricant. Un chargeur qui est adapté a un type spécifique de batterie
peut présenter un risque d’'incendie s’il est utilisé avec un autre type de
batterie.

2. Chargez la batterie dans un endroit bien ventilé. Ne couvrez pas
la batterie et/ou le chargeur avec un chiffon ou autre lors de la
charge. Cela risquerait de provoquer une explosion et/ou un incendie.

3. Utilisez I’appareil uniquement avec la batterie spécifiquement
indiquée. L'utilisation de toute autre batterie peut présenter un risque
de blessure et d’'incendie.

4. Lorsque vous n’utilisez pas la batterie, tenez-la a I'’écart des objets
métalliques, comme des trombones, piéces de monnaie, clés,
clous, vis ou autres petits objets métalliques, susceptibles de
créer une connexion entre deux bornes. Court-circuiter les bornes
d’'une batterie entre elles peut provoquer des brillures ou un incendie.

5. Dans des conditions d’utilisation inadéquate, il peut y avoir une
fuite de I'électrolyte de la batterie. Le cas échéant, évitez tout
contact avec ce liquide. En cas de contact accidentel, rincez a
I'eau. Si le liquide pénétre dans les yeux, consultez par ailleurs
un médecin. Le liquide s’échappant de la batterie peut provoquer une
irritation ou des brllures.

6. N'’utilisez pas de batterie ou d’appareil endommagé ou modifié.
Les batteries endommagées ou modifiées peuvent présenter un
comportement imprévisible a I'origine d’un incendie, d’'une explosion ou
d’un risque de blessure.

7. N’exposez pas la batterie ou le produit au feu ou a une
température excessive. Une exposition au feu ou a une température
supérieure a 130 °C (266 °F) peut provoquer une explosion.

8. Respectez toutes les instructions relatives au chargement et ne
chargez pas la batterie ou I'appareil en dehors de la plage de
température spécifiée dans les instructions.

Un chargement incorrect ou a des températures en dehors de la
plage spécifiée peut endommager la batterie et augmenter le risque
d’incendie.

9. Utilisez la batterie Makita uniquement avec les appareils spécifiés
par Makita.
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/\ AVERTISSEMENT - Maintenance

L’entretien de I'appareil doit étre effectué par un réparateur
qualifié, qui ne devra utiliser que des piéces de rechange
identiques. Cela permet de garantir la sécurité d'utilisation de
I'appareil.

Ne réparez jamais des batteries endommageées. L’entretien des
batteries ne doit étre réalisé que par le fabricant ou un fournisseur
de services agrée.

Respectez les instructions pour le remplacement des
accessoires.

Vous ne devez pas démonter, réparer, modifier ou améliorer
cet appareil, le chargeur ou la batterie. Il pourrait en résulter

un départ de feu ou un fonctionnement anormal a I'origine de
blessures.

Inspectez cet appareil pour vérifier qu’il ne comporte pas

de pieces endommagées. Si cet appareil ne fonctionne pas
normalement, cessez immédiatement de I'utiliser. Dans le cas
contraire, il pourrait en résulter une émission de fumée, un départ
de feu, un choc électrique ou des blessures.

<Exemples de dysfonctionnements>

x Surchauffe anormale du céble ou de la prise d’alimentation.

x Le cable d’alimentation présente de profondes entailles ou est déformé.

x L'alimentation bascule sous/hors tension lorsque vous déplacez le cable d’alimentation.

x Dégagement d’une odeur de bralé.

x Sensation de picotements électriques.

Si vous pressentez un dysfonctionnement (produit défaillant méme
aprés la mise sous tension, par exemple), retirez immédiatement
la batterie et contactez le revendeur ou le service de maintenance
agréé de Makita pour procéder a I'inspection et a la réparation.
Ce produit est conforme aux normes de sécurité en vigueur.
Vous ne devez ni le modifier ni I'améliorer.

Si la réparation est effectuée par une personne sans
compétences ni connaissances adéquates, non seulement
les performances de cet appareil ne seront pas pleinement
établies mais il pourrait également en résulter un accident ou
des blessures.
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/\ AVERTISSEMENT - Consignes relatives au
fonctionnement du balayage

Ne placez pas d’autocollants ou de matériaux métalliques

autres que la plaque signalétique autorisée au bas de I'outil de
chargement.

Essuyez le fond et les roues du scanner mural. Les saletés telles
que la boue peuvent dégrader les performances de balayage si
elles ne sont pas retirées.

Les mesures réalisées avec I’appareil de mesure peuvent ne pas
étre précises a 100 %.

Les performances de balayage peuvent étre affectées dans un
environnement soumis a de fortes ondes électromagnétiques,

a des irrégularités de I'’eau ou de la surface du mur, a I’état de
construction du mur comme l'utilisation de matériaux métalliques,
a des structures non uniformes a ’'intérieur de la structure du mur,
etc.

Méme si le scanner mural indique qu’il n’y a pas d’objet, il
possible qu’en réalité, un objet soit enfoui, ce qui représente un
danger pour le pergage et d’autres types de travaux.

Avant de travailler sur la structure, par exemple en coupant et

en percant, assurez-vous de voir les schémas architecturaux et
d’autres informations en plus des résultats du scanner mural.
Une variation importante de la température ambiante en cours de
fonctionnement peut dégrader les performances de balayage.

Il n’est pas possible d’obtenir des performances suffisantes a des
températures extrémement élevées ou basses.

L’écran LCD du produit n’est pas un écran tactile. Ne poussez pas
ou n’exercez pas de force excessive sur I’écran LCD.

Manipulez I’écran LCD, qui est sensible aux rayures, avec
précaution. Il sera rayé en cas de frottement avec un chiffon si du
sable ou de la poussiére se trouve sur la surface.
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/\ AVERTISSEMENT - Sécurité supplémentaire

Utilisez les accessoires appropriés. N'utilisez que les accessoires
recommandés dans ce manuel de I'utilisateur et dans les catalogues
de Makita. N'utilisez pas d’autres accessoires car il pourrait en résulter
un dysfonctionnement, un accident ou des blessures.

Vérifiez qu’aucune piéce n’est endommagée.

Avant d’utiliser I'appareil, inspectez-le complétement pour vérifier s'il n’est pas
endommagé ou cassé et voir s’il peut fonctionner correctement et s'il peut
fournir les fonctionnalités requises. Si une anomalie est détectée, corrigez-la
avant de I'utiliser.

Pour changer ou réparer des piéces, suivez le manuel d’instructions. Pour les
travaux de réparation non mentionnés dans le manuel d’instructions, contactez
le magasin ou vous I'avez acheté ou un bureau de vente Makita pour faire

une demande de réparation. En cas de dysfonctionnement de I'interrupteur,
contactez le magasin ou vous I'avez acheté ou un bureau de vente Makita pour
faire une demande de réparation.

En cas d’anomalie ou de dysfonctionnement, cessez immédiatement

d’utiliser I'appareil. Une utilisation continue peut provoquer de la fumée, de
inflammation, un choc électrique et/ou des blessures.

<Exemples d’anomalies et de dysfonctionnements>

* L'appareil ou la batterie est anormalement chaud(e).

* L'appareil ou la batterie présente une rayure ou une déformation profonde.

* Il'y a une odeur de brilé.

* Il y a une sensation de picotements électriques.

Si le produit présente un dysfonctionnement comme un non-fonctionnement
méme s'il est allumé, retirez immédiatement la batterie et contactez le magasin
ou vous l'avez acheté ou un bureau de vente Makita pour faire une demande
d’inspection et de réparation.

15




Consignes de sécurité importantes pour la batterie

1. Avant d’utiliser la batterie, lisez toutes les instructions et précautions
relatives (1) au chargeur de batterie, (2) a la batterie, et (3) au produit
utilisant la batterie.

Ne démontez pas la batterie.

Cessez immédiatement ’utilisation si le temps de fonctionnement

devient excessivement court. Il y a risque de surchauffe, de brilures,

voire d’explosion.

4. SiI’électrolyte pénétre dans vos yeux, rincez-les a I’eau claire et
consultez immédiatement un médecin. Il y a risque de perte de la
vue.

5. Ne court-circuitez pas la batterie :

(1) Ne touchez les bornes avec aucun matériau conducteur.

(2) Evitez de ranger la batterie dans un conteneur avec d’autres
objets métalliques, tels que des clous, des piéces de monnaie,
etc.

(3) N’exposez pas la batterie a I’eau ou a la pluie.

Un court-circuit de la batterie peut provoquer une intensité de

courant élevée, une surchauffe, parfois des brilures et méme une

panne.

wn

6. Ne rangez pas I'outil et la batterie dans un endroit ou la température
risque d’atteindre ou de dépasser 50 °C (122 °F).
7. Ne jetez pas la batterie au feu méme si elle est sérieusement

endommagée ou complétement épuisée. La batterie peut exploser au
contact du feu.

8. Evitez de laisser tomber ou de cogner la batterie.

9. N'’utilisez pas la batterie si elle est endommagée.

10. Les batteries au lithium-ion contenues sont soumises aux exigences
de la législation sur les marchandises dangereuses.
Lors du transport commercial par des tierces parties ou des transitaires
par exemple, des exigences spécifiques en matiere d’étiquetage et
d’emballage doivent étre respectées.
Pour la préparation de l'article expédié, il est nécessaire de consulter un
expert en matériau dangereux.
Veuillez également respecter les réglementations nationales susceptibles
d’étre plus détaillées.
Recouvrez les contacts exposés avec du ruban adhésif ou du ruban de
masquage et emballez la batterie de telle sorte qu’elle ne puisse pas
bouger dans I'emballage.

11. Lors de la mise au rebut de la cartouche de batterie, retirez-la de I'outil
et mettez-la dans un endroit sir. Respectez les réglementations
locales relatives a I’élimination des batteries.
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12. Utilisez les batteries uniquement avec les produits spécifiés par

Makita. Linstallation de batteries sur des produits non conformes peut
entrainer un incendie, une chaleur excessive, une explosion ou une fuite
d’électrolyte.

13. Si I'outil n’est pas utilisé pendant une longue période, la batterie doit

étre retirée.

CONSERVEZ CES INSTRUCTIONS.

/\ ATTENTION

N’utilisez que des batteries Makita d’origine.

L'utilisation de batteries de marque autre que Makita ou de batteries
modifiées peut provoquer I'explosion des batteries, ce qui présente un
risque d’incendie, de dommages matériels et corporels. Cela annulera
également la garantie Makita pour I'outil et le chargeur Makita.

Conseils pour assurer la durée de vie optimale de la batterie

1.

Chargez la batterie avant qu’elle ne soit complétement déchargée.
Arrétez toujours I'outil et rechargez la batterie quand vous remarquez
que la puissance de I'outil diminue.

Ne rechargez jamais une batterie complétement chargée. La
surcharge réduit la durée de service de la batterie.

Chargez la batterie a une température ambiante comprise entre

10 °C et 40 °C (50 °F - 104 °F). Avant de charger une batterie chaude,
laissez-la refroidir.

Chargez la cartouche de batterie si vous ne I'utilisez pas pendant
une longue période (plus de six mois).
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Noms des pieces

Noms des parties extérieures

1

—_

© ® N oA ®N

- A A A
w N = O

Ligne du bord gauche du capteur
(ligne du bord droit)

Lumiere

Laser de guidage

Roues

Ligne centrale du capteur

Ecran

Boutons de commande (6 boutons)
Poignée

Batterie

. Point central du capteur

. Surface du capteur

. Roues

. Etiquette du produit (plaque

signalétique)

-
1

|IEC 60825-1:2014

Produit laser de la classe 1
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Noms des pieces

Noms des boutons de commande

2 1. Bouton Mode
1 3 Permet d’accéder a I'écran de sélec-
Bouton Paramétres

tion du mode de balayage.
=) eSO
» Permet d’accéder a I'écran actuel
@ vers I'écran des parameétres.
» Permet de revenir a I'écran des
4 / / o 5
6

N

paramétres sur I'écran précédent.

3. Bouton d’alimentation
Permet d’allumer/éteindre 'appareil.
ON (démarrage) : Appuyez sur, OFF
(arrét) : Maintenez la touche enfoncée
(2 secondes)

4. Bouton de gauche
Permet de déplacer le curseur vers la
gauche pour sélectionner un élément,
etc.

5. Bouton de droite
Permet de déplacer le curseur vers la
droite pour sélectionner un élément,
etc.

6. Bouton Appliquer
» Permet d’effectuer I'opération/la
sélection que vous avez effectuée.
» Permet d’effacer les données apres
un balayage pour rétablir a I'état de
départ du balayage.

Accessoires standard

Makpac Type 2

Plateau d’emballage interne
Manuel d’instructions (sur CD)
Guide rapide

Consignes de sécurité
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Accessoires facultatifs

Pour en savoir plus sur les options, consultez le catalogue, le revendeur ou un
représentant commercial Makita.

/N ATTENTION

Il est recommandé d’utiliser ces piéces ou accessoires avec I'appareil
Makita indiqué dans ce manuel.

L'utilisation d’autres piéces ou accessoires peut présenter un risque de
blessures physiques. N'utilisez les accessoires ou les piéces que pour
I'objet pour lequel ils ont été congus.

Si vous avez besoin d’aide et de plus de détails concernant ces accessoires,
demandez a votre centre de service Makita local.

 Batterie et chargeur Makita d’origine

NOTE

» Certains éléments de la liste peuvent étre inclus dans I'ensemble d’outils
comme accessoires standard. lls peuvent varier d’'un pays a l'autre.
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Batterie

Au moment ou vous achetez le produit, la batterie, qui n’est pas
complétement chargée, peut étre en fonction de protection. (Veillez a ce
que le produit puisse commencer a fonctionner si les interrupteurs sont
actionnés.) Avant toute utilisation, chargez correctement la batterie a I'aide
d’un chargeur rapide spécifique.

Lorsque le produit n’est pas utilisé, recouvrez la batterie avec le couvercle
pour la protéger de I'eau et de la poussiére. Lorsque le produit n’est pas
utilisé, rangez-le sans la batterie.

Pour une longue durée de vie de la batterie

Lorsque la marque de chargement de batterie s’allume, arrétez d'utiliser la
batterie et chargez-la.

Ne rechargez pas la batterie lorsqu’elle est complétement chargée.
Chargez la batterie dans la plage de température ambiante de 10 °C-
40 °C (50 °F-104 °F).

Lorsque la batterie est chaude, par exemple lorsqu’elle vient d’étre
utilisée, nous recommandons de la laisser refroidir dans le chargeur et de
la recharger aprés refroidissement.

Lorsque la batterie lithium-ion n’est pas utilisée pendant une longue
période (6 mois ou plus), nous vous recommandons de la recharger avant
de la ranger.
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Installation ou retrait de la cartouche de batterie

/\ ATTENTION

» Assurez-vous toujours que I'outil est hors tension et que la cartouche de
batterie est retirée avant de I'ajuster ou de vérifier son fonctionnement.

« Eteignez toujours I'outil avant de mettre en place ou de retirer la
cartouche de batterie.

» Tenez fermement 'outil et la batterie lors de la mise en place ou du
retrait de la cartouche de batterie. Si vous ne tenez pas fermement I'outil
et la cartouche de batterie, ils peuvent vous glisser des mains, et s’abimer
ou vous blesser.

1. Section de couleur rouge
2. Bouton
3. Cartouche de batterie

Pour retirer la cartouche de batterie, faites-la glisser de I'outil en méme temps
que le bouton a I'avant de la cartouche.

Pour installer la cartouche de batterie, alignez la languette de la cartouche de
batterie avec la rainure du boitier et mettez-la en place en la faisant glisser.
Insérez-la jusqu’a ce qu’elle s’enclenche d’un simple clic. Si vous pouvez voir
l'indicateur rouge sur le coté supérieur du bouton, elle n’est pas completement
bloquée.

/\ ATTENTION

« Installez toujours la cartouche de batterie entierement jusqu’a ce que
l'indicateur rouge ne soit plus visible. Sinon, elle risque de tomber
accidentellement de I'outil et vous blesser ou blesser quelqu’un autour
de vous.

» Ninstallez pas la cartouche de batterie de force. Si la cartouche ne
glisse pas facilement, c’est qu’elle n’est pas insérée correctement.
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Utilisation du scanner mural

Schéma de fonctionnement

Voir ci-dessous pour l'utilisation de base du scanner.

C Parameétre

Effectuez des paramétrages
pour la lumiére, le laser, le
haut-parleur, la luminosité,
etc. (Voir page 34.)

C Démarrage )

; Voir page 24.

-- -@élection du mode de baIayag@

Sélectionnez un mode
parmi :

- Détection unique

- Détection multiple
(Voir page 25.)

)- - -C Sélection des scénes )

Sélectionnez une scéne
parmi :

» Béton sec

» Béton frais

* Cloison

* Vue radar

(Voir page 26.)

-- C Scanner )

; Voir page 28.

C Marquage )

1 Marquez les emplacements

des objets enfouis détectés.
(Voir page 32.)

)

Voir page 33.
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Utilisation du scanner mural

Démarrage
1. Appuyez sur le bouton d’alimentation ((}).
2. Un signal sonore retentit et I'écran de démarrage s’affiche.

NOTE

» Sil'écran de démarrage ne s’affiche pas, la capacité restante de la
batterie peut étre faible. Chargez la batterie.
Dans le cas d’'une batterie équipée d’un témoin de batterie, consultez
l'illustration ci-dessous pour connaitre la capacité restante de la batterie
grace au témoin de batterie.

1. Témoin de charge de la batterie
2. Bouton Vérifier

3. L’écran de sélection du mode de balayage s’affiche.

NOTE |

» Si vous voyez le symbole de chargement de batterie dans le coin
supérieur droit de I'écran, vérifiez la capacité restante de la batterie, et
si la capacité de la batterie est faible, éteignez le scanner et chargez la
batterie.
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Utilisation du scanner mural

Sélection d’un mode de balayage

Utilisez les boutons droite et gauche (<) pour sélectionner le mode
« Single Detection (Détection unique) » ou « Multi Detection (Détection

multiple) » et appuyez sur le bouton Appliquer (@).

1. Marque de changement de
batterie

Detection

2. Activation/désactivation du
son de signalisation

3. Mode de balayage

1. Mode « Single Detection (Détection unique) »
Ce mode vous donne les fonctionnalités de base. Déplacez le scanner d’un
c6té a l'autre pour détecter tout objet enfoui aprés avoir placé la surface
du capteur du scanner sur la surface de détection d’un objet enfoui. Les
résultats du balayage s’affichent sur I'écran du scanner afin de voir
'emplacement et les données de profondeur de I'objet enfoui.
Lorsqu’un objet enfoui se trouve sous le capteur, une marque de détection
d’enfouissement clignote ou un bip sonore retentit pour vous en informer.

2. Mode « Multi Detection (Détection multiple) »
Ce mode effectue trois lignes de balayage d’objets enfouis en continu. Les
résultats du balayage des trois lignes s’affichent sur I'’écran du scanner.
Ce mode permet de rechercher des objets enfouis qui ne sont pas
nécessairement droits, comme les tubes de résine de distribution d’énergie
dans du béton.
(Voir « Recherche de tuyaux en résine de cablage dans le béton » a la
page 39.)
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Utilisation du scanner mural

Sélection d’'une scene

Utilisez les boutons droite et gauche (<) pour sélectionner « Dry Concrete
(Béton sec) », « Wet Concrete (Béton frais) », « Partition (Cloison) » ou

« Radar View (Vue Radar) » et appuyez sur le bouton Appliquer (O).

1. Dry Concrete (Béton sec)
(Profondeur de détection maximale :
18 cm (7 1/16")) <4 | 4

Cette scéne est adaptée a la Dry Concrete
recherche d’objets dans du béton sec.

2. Wet Concrete (Béton frais)
(Profondeur de détection maximale :
10 cm (3 15/16"))

Cette scene est adaptée a la Wet Concrete
recherche d’objets dans du béton frais.
Le béton requiert plusieurs mois pour
sécher complétement aprés sa mise
en place, et le béton de moins d’'un an
est appelé béton frais.

Sélectionnez cette scéne dans le

cas du béton frais, mais pour en étre
doublement s(r, il est recommandé
d’utiliser également « Dry Concrete
(Béton sec) ».

3. Partition (Cloison)

(Profondeur de détection maximale : II_=
8 cm (3 1/8")) 4 Sam= P
Cette scéne convient a la recherche Partition

d’objets derriére un panneau de bois
ou de platre. En I'absence d’affichage
des marques de détection
d’enfouissement, les résultats du
balayage ne sont affichés que sous
forme d’onde. (*)

(*) Certains objets enfouis peuvent ne pas étre détectés a la profondeur de

détection maximale en fonction de leur taille, forme et matériau, ainsi que
du matériau, de I'état et de la structure interne du mur a balayer.
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Utilisation du scanner mural

4. Radar View (Vue Radar)

Cette scéne permet de rechercher

des objets composés (plusieurs < /'" X\ »
types d'objets) tels que des vides et Radar View
des barres de fer dans un bloc ou

une brique.

En 'absence d’affichage

des marques de détection
d’enfouissement, les résultats du
balayage ne sont affichés que sous
forme d’onde.

(Voir « Recherche de barres de fer
dans une cléture en blocs » a la
page 46.)(%)

(*) Certains objets enfouis peuvent ne pas étre détectés a la profondeur de

détection maximale en fonction de leur taille, forme et matériau, ainsi que
du matériau, de I'état et de la structure interne du mur a balayer.
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Utilisation du scanner mural

Balayage
. Alignez le laser de guidage (les
lignes des bords droit et gauche du
capteur) avec la position de balayage
prévue et placez le scanner sur la
surface a balayer (surface en béton,
etc.).

1. Laser de guidage (lignes des bords droit et gauche du capteur)

2. Déplacez lentement le scanner d’un
coté a l'autre.

NOTE

» Pendant le fonctionnement, veillez a ce que les roues ne s’éloignent pas
de la surface a balayer.

» Déplacez le scanner lentement. Si le déplacement est trop rapide, un
message d’erreur s’affiche, lors duquel une analyse n’est pas disponible.

» Aprées la détection, ne retirez pas le scanner de la surface a balayer tant
que le marquage n’est pas terminé. Sinon, I'opération de balayage est
interrompue.

» Pendant un balayage, si le scanner reste immobile pendant 10 secondes
ou plus, 'opération de balayage est interrompue.

* Lorsqu’un balayage est commencé a partir de la droite devant un
objet enfoui, les résultats du balayage risquent de ne pas s’afficher
correctement. Si les résultats du balayage ne s’affichent pas comme
prévu, modifiez Iégerement la position de départ du balayage.

« Pour réessayer le balayage, appuyez sur le bouton Appliquer (O)) pour
effacer I'affichage des résultats de balayage.
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Utilisation du scanner mural

3. Les résultats du balayage radar
s’affichent a I'écran.
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Utilisation du scanner mural

Affichage des résultats du balayage
Détection unique

—_

o0 RON

1.
12.

13.

14,

15.
16.

Etat de fonctionnement
du capteur

Scéne

Ligne centrale du capteur
Marques d’échelle de
profondeur

Zone d'opération de balayage
Ligne du bord gauche du
capteur

(Représente le bord
gauche du scanner)
Marque de détection
d’enfouissement

(dans la zone du capteur)
[Clignote en rouge sous
forme de e jaune]

Zone du capteur

Ligne du bord droit du capteur
(Représente le bord droit du
scanner)

. Marque de détection

d’enfouissement

(a I'extérieur de la zone
du capteur)

[Un e jaune]

Fléche du guide d'utilisation
Activation/désactivation
du son de signalisation
Marque de changement
de batterie

Profondeur jusqu’a I'objet
enfoui

Zone non encore balayée
Zone déja balayée

Ligne 1 (résultats du
balayage)
Ligne 2 (résultats du
balayage)
Ligne 3 (résultats du
balayage)



Utilisation du scanner mural

Formes d’'onde

Les formes d’onde s’affichent lorsque R
des objets enfouis (barres de fer, etc.) ——
dans le béton sont balayés.

Les marques de détection
d’enfouissement sont indiquées aux
points correspondant a 'emplacement
des barres de fer, etc. (*)

Un signal sonore retentit lorsqu’une
marque de détection d’enfouissement se
trouve dans la zone du capteur.

(*) Les marques de détection
d’enfouissement peuvent ne pas
s’afficher en fonction de I'objet enfoui
et de I'état ou de la structure interne
du mur a balayer.

Dans ce cas, estimez I'emplacement
correct a partir de la forme d’onde
dans I'image.

A\ AVERTISSEMENT

Avant de percer, scier ou fraiser un mur, protégez-vous des dangers en
utilisant d’autres sources d’information. Les résultats de mesure pouvant
étre influencés par les conditions ambiantes ou le matériau du mur, il peut
y avoir un danger méme si I'indicateur n’indique pas d’objet dans la plage
du capteur (pas de signal audio ou de bip ni de marques de détection
d’enfouissement).
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Utilisation du scanner mural

Marquage de ’emplacement des objets enfouis
Marquage a l'aide de la ligne centrale du capteur

1.

Déplacez le scanner jusqu’a I'endroit
ou la marque de détection
d’enfouissement sur I'écran est
alignée avec la ligne centrale du
capteur.

1. Ligne centrale du capteur

Faites une marque dans le
renfoncement au centre du bord
supérieur du scanner.

La marque représente le centre de
I'objet enfoui.

2. Renfoncement
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Utilisation du scanner mural

Marquage a I'aide de la ligne du bord droite (gauche) du capteur

1. Déplacez le scanner jusqu’a ce que
le centre de la marque de détection
de la barre de fer soit aligné avec la
ligne du bord droit du capteur.

* Les lignes des bords droit et gauche
du capteur a I'écran représentent les
lignes des bords droit et gauche du
scanner.

2. Faites un marque dans le
renfoncement sur le bord droit du
scanner.

La marque représente le centre de
I'objet enfoui.

1. Renfoncement

Arrét

Appuyez et maintenez enfoncé le bouton d’alimentation ((%)).
L’écran de fin s’affiche et aprés quelques secondes, I'appareil s’éteint.

NOTE

» N’enlevez pas la batterie avant que I'écran de fin ne s’éteigne.
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Modification des parameétres

1.

4.

Appuyez sur le bouton des
paramétres (X).

L’écran des parameétres s’affiche.
Appuyez sur le bouton de gauche a Settings
(<) ou le bouton de droite (p>) pour
déplacer la sélection vers I'élément
de paramétrage auquel vous
souhaitez apporter des
modifications.

Appuyez sur le bouton Appliquer (O).
Les options de paramétrage de I'élément que vous avez sélectionné
s’affichent.

Appuyez sur le bouton de gauche Settings )
(<) ou sur le bouton de droite ()
pour sélectionner I'option de =0

paramétrage souhaitée. Light Laser Speaker Bright.
L'option de paramétrage que vous
avez seélectionnée est activée.

Appuyez sur le bouton Appliquer (O).
L’écran revient a I'écran des paramétres.

Pour quitter I'écran des parameétres et revenir a I'écran précédent,
appuyez sur le bouton des paramétres (£X).

NOTE

Les modifications apportées aux parameétres ne sont pas reflétées si la
batterie est retirée lorsque I'écran des paramétres s’affiche.

N’enlevez pas la batterie avant que 'écran final ne s’éteigne en appuyant
sur le bouton d’alimentation.
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Parameétres

Liste des paramétres

puisse voir les « lignes des bords
droit et gauche du capteur »

sur les cbtés droit et gauche

du capteur sur la surface de
balayage du capteur. (Voir page
49.)

Icone des e Options des | Préréglage
\ Description N .
parameétres parametres d’usine
Light Sélectionne « ON (M) » ou ON (M) ON (M)
(Eclairage) |« OFF (A) » pour avoir de la OFF (A)
E lumiére et voir les surfaces de
balayage dans les endroits
sombres.
Laser Sélectionne « ON (M) » ou ON (M) ON (M)
« OFF (A) » pour que le laser OFF (A)

Speaker
(Haut-parleur)

Régle le volume du son de
signalisation émis lorsqu’un
bouton de commande est
actionné ou lorsqu’un objet est
détecté dans la zone du capteur
du scanner.

(Arrét)
m (Faible)
m (Elevé)

(Elevé)

laser de guidage et la lumiére
s’éteignent lorsque le scanner
est allumé et qu'aucune
opération n’a lieu.

20 sec. (20 s)

30 sec. (30 s)

60 sec. (60 s)
120 sec. (120 s)
240 sec. (240 s)

Bright. Reégle la luminosité du ﬂ ﬂ
(Luminosité) | rétroéclairage de I'écran.
(Faible) (Moyen)
(Moyen)
(Elevé)
Régle le temps écoulé avant que | OFF (A)(*1) 240 sec.
le rétroéclairage de I'écran, le 10 sec. (10 s) (240 s)
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Parameétres

Icone des .. Options des | Préréglage
R Description N Ay
paramétres paramétres d’usine
Off Timer | Régle le temps qui s’écoule OFF (A)(*2) 5 min.
(Minut. A) |avant que le scanner s’éteigne 1 min. (1 min) (5 min)
c_;.__ automatiquement lorsqu’aucune | 3 min. (3 min)
opération n’est effectuée 5 min. (5 min)
pendant que le scanner est sous | 10 min. (10 min)
tension.
Battery | Reégle la tension de la batterie 14,4V 18V
(Batterie) | utilisée de sorte que le 18V
E remplacement nécessaire de
la batterie soit signalé au bon
moment.
Unit (Unité) | Sélectionne I'unité de mesure de cm cm
E la profondeur des objets enfouis. | inch Decimal
(pouce décimal)
inch Fractional
(pouce
fractionnel)
Lang. Sélectionne la langue utilisée a English English
(Langue) |I'écran. (Anglais) (Anglais)
Deutsch
(Allemand)
Francgais
Italiano (Italien)
Espariol
(Espagnol)
Nederlands
(Néerlandais)
Portugués
(Portugais)
Pycckui
(Russe)

*1 : Toujours activé lorsque « OFF (A) » est sélectionné.
*2 : Ne s’éteint pas automatiquement lorsque « OFF (A) » est sélectionné.
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Recherche de barres de fer dans le béton

* Mode balayage : Single Detection
(Détection unique)

» Scéne : Dry Concrete (Béton sec)

=3

(ROt E Iy A, W}

1. Barre de fer
2. Béton
1. Allumez le scanner.
Si le scanner a déja été allumé, appuyez sur le bouton de mode (K&R).
2. Sélectionnez le mode de balayage
« Single Detection (Détection
unique) » et appuyez sur le bouton

Appliquer (O).

Detection Detection

3. Sélectionnez la scéne de « Dry
Concrete (Béton sec) » et appuyez
sur le bouton Appliquer (O).

NOTE |
» Pour lancer 'opération de balayage,
attendez que la fleche du guide Dry Concrete

d’opération s’affiche.
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Fonctionnement

4. Alignez le laser de guidage (les lignes des bords droit et gauche du
capteur) avec la ligne que vous souhaitez balayer, puis placez le scanner
sur la surface en béton.

5. Déplacez lentement le scanner d’un
coté a l'autre.

6. Les résultats du balayage s’affichent
al’écran.

7. Marquez les emplacements des barres de fer détectées. (Voir page 32.)
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Fonctionnement

Recherche de tuyaux en résine de cablage dans le béton
* Mode balayage :
Multi Detection (Détection multiple) (*)
« Scéne:
Dry Concrete (Béton sec)

(*) Pour les tuyaux en résine de
cablage, qui sont souvent sinueux
contrairement aux barres de fer, il est
recommandé d’utiliser le mode de
détection multiple qui peut balayer
trois lignes.

1. Tuyau en résine
2. Béton

1. Placez le ruban de masquage sur la surface du béton pour faire apparaitre
des lignes de balayage en forme carrée de 60 cm (23 5/8").

Ruban de masquage

Trois lignes a balayer

Ligne supérieure

Ligne centrale

Ligne inférieure

Ligne de départ de I'opération
: 30 cm (11 13/16")
: 60 cm (23 5/8")

T >0 a0k wbh-=

6
2. Allumez le scanner.
Si le scanner a déja été allumé, appuyez sur le bouton de mode (K&3).
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3. Sélectionnez le mode de balayage
« Multi Detection (Détection
multiple) » et appuyez sur le bouton

Appliquer (O).

oy

Single
Detection Detection

4. Sélectionnez le mode de balayage
« Dry Concrete (Béton sec) » et
appuyez sur le bouton Appliquer (O).

5. Alignez le laser de guidage (les
lignes des bords droit et gauche du
capteur) avec la ligne supérieure du
ruban de masquage et déplacez
lentement le scanner sur la ligne.

6. Les résultats du balayage s’affichent
a I'écran. Les résultats du balayage
de la « ligne supérieure » s’affichent
sur la ligne 1 si le scanner est retiré
de la surface en béton.

*Si vous appuyez sur le bouton
Appliquer, le balayage de la ligne 1
est réinitialisé pour pouvoir relancer
un nouveau balayage.
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Fonctionnement

7.

Alignez le laser de guidage (les
lignes des bords droit et gauche du
capteur) avec la ligne de ruban de
masquage centrale et déplacez
lentement le scanner sur la ligne.

NOTE |

9.

Commencez a balayer sur la ligne
verticale de la bande de masquage
de sorte que la position de départ du
balayage puisse étre alignée avec
celle de la ligne supérieure.

Les résultats du balayage s’affichent
a I'écran. Les résultats du balayage
de la « ligne centrale » s’affichent sur
la ligne 2 si le scanner est retiré de
la surface en béton.

Alignez le laser de guidage (les
lignes des bords droit et gauche du
capteur) avec la ligne de ruban de
masquage inférieure et déplacez
lentement le scanner sur la ligne.

NOTE |

Commencez a balayer sur la ligne
verticale de la bande de masquage
de sorte que la position de départ du
balayage puisse étre alignée avec
celle de la ligne supérieure.
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Fonctionnement

10. Les résultats du balayage s’affichent
a I'écran. Les résultats du balayage
de la « ligne inférieure » s’affichent
sur la ligne 3 si le scanner est retiré
de la surface en béton.

* Les tuyaux en résine, qui dans de
nombreux cas ne sont pas droits
mais sinueux, donnent souvent des
résultats de balayage sous forme
de marques situées a différentes
positions et profondeurs en fonction
de chaque ligne.

11. Vous pouvez revérifier les résultats du balayage et 'emplacement des
objets enfouis si le scanner est a nouveau déplacé de la position a
laquelle 'opération de balayage a commencé.

» L’écran (trois lignes) défile au fur et & mesure du déplacement du scanner.

1. Lécran de résultat du balayage
défilera dans la direction de la fleche
si le scanner est déplacé comme
indiqué a gauche.

NOTE

» Lorsque vous vérifiez les résultats du balayage, placez le scanner au
méme endroit que la position de départ de I'exécution du balayage. Si
la position de départ n’est pas alignée correctement, il est impossible de
vérifier la bonne position correcte.

42



Fonctionnement

12. Marquez les emplacements des
conduites en résine détectées.

<«—A—> -

<
<

7

— Y-
A

iA

< B >,

A: 30 cm (11 13/16")
B: 60 cm (23 5/8")

*Cela vous aide a identifier plus
facilement la position de I'objet
enfoui si vous balayez également
dans la direction verticale avec le
scanner orienté perpendiculairement.
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Recherche d’un pilier derriére un panneau de platre
* Mode balayage : Single Detection
(Détection unique)
» Sceéne : Partition (Cloison)

1. Pilier
2. Panneaux de platre
1. Allumez le scanner.
Si le scanner a déja été allumé, appuyez sur le bouton de mode (K&3).
2. Sélectionnez le mode de balayage
« Single Detection (Détection
unique) » et appuyez sur le bouton

Appliquer (@).

Detection Detection

3. Sélectionnez le mode de balayage
« Partition (Cloison) » et appuyez sur

le bouton Appliquer (O). o

<« B

Partition

4. Alignez le laser de guidage (les lignes des bords droit et gauche du
capteur) avec la position de balayage prévue, puis placez le scanner sur
le panneau de platre.
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Fonctionnement

5. Déplacez lentement le scanner d’un
cOté a l'autre de la surface de la
cloison.

6. Les résultats du balayage s’affichent a I'écran.

» L’acier de faible épaisseur et les piliers de bois derriére un panneau de
platre apparaissent chacun sous forme d’onde, comme illustré ci-dessous.
Estimez 'emplacement des objets en fonction des caractéristiques et de
la position des formes d’onde.

Acier de faible épaisseur

Pilier de bois

Représentation caractéristique
des graphiques d’<acier de faible
épaisseur>

4. Représentation caractéristique
des graphiques de <piliers de
bois>

wn =

7. Marquez les emplacements des piliers détectés.

NOTE |

» La détection peut étre instable lorsque le scanner démarre. Pour détecter
de maniére stable les objets enfouis, attendez un certain temps avant
de commencer l'opération de balayage. Confirmez les résultats aprés
plusieurs balayages.

» Selon I'environnement de détection ou le matériau des objets derriere un
panneau de platre, les formes d’'onde peuvent étre difficiles a voir. En plus
des résultats de la balayage, consultez d’autres informations telles que les
schémas d’architecture.
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Fonctionnement

Recherche de barres de fer dans une cléture en blocs
* Mode balayage : Single Detection
(Détection unique)
» Scéne : Radar View (Vue Radar)

1. Barre de fer
2. Cloéture en blocs

Clotures en blocs 1 2 3
Les clétures de blocs ont généralement
une structure comme illustré a droite.

Des barres de fer sont placées entre 1000000 ®BmO00ac

les blocs et le mortier est inséré autour |

A BN B

de chaque barre de fer.
1. Vide
2. Mortier
3. Barre de fer
4. Bloc
- J

Dans cet exemple, utilisez la scéne « Radar View (Vue Radar) » pour pouvoir
détecter les barres de fer et les vides entre les blocs.

1. Allumez le scanner.
Si le scanner a déja été allumé, appuyez sur le bouton de mode (K&3).

2. Sélectionnez le mode de balayage
« Single Detection (Détection
unique) » et appuyez sur le bouton

Appliquer (O).

oy

Single
Detection Detection
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Fonctionnement

3. Sélectionnez le mode de balayage )
« Radar View (Vue Radar) » et
appuyez sur le bouton Appllquer

Radar View

4. Déplacez lentement le scanner d’'un “
coté a I'autre sur la surface de la i
cléture en blocs.
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Fonctionnement

5. Les résultats du balayage s’affichent
al’écran.
Les barres de fer enfouies et les vides
apparaissent chacun sous forme

d’onde, comme illustré a droite. j C] @ [:] C] C] Cj [:] E

Estimez 'emplacement des barres de |

fer en fonction des caractéristiques <P
et de la position des formes d’onde. Q

Barre de fer:

Les formes d’onde apparaissent
dans des positions plus profondes a
partir de la surface de balayage.

Vide entre les blocs :

Les formes d’onde apparaissent J

dans des positions moins profondes 1 2
a partir de la surface de balayage.

1. Barre de fer
2. Vide entre les blocs

Représentation caractéristique
d’'une barre de fer

Représentation caractéristique
des graphiques de vides entre
les blocs

DD >
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Fonctionnement

Pour un meilleur balayage
Avant 'opération de balayage
Retirez la saleté, la poussiére ou la poudre de fer, le cas échéant, sur la

surface a scanner.

Les balayages ne peuvent pas étre effectués correctement si la surface a
balayer est mouillée. Assurez-vous que la surface est séche.
Si la surface a balayer présente de grandes salillies, elles peuvent géner

le fonctionnement du scanner.

Pour balayer plus précisément

Si une bande de masquage ou autre
est utilisée sur la trajectoire de
balayage, elle sert d’aide au
balayage, par exemple en vous
donnant une marque de guidage
pour vous aider a déplacer le
scanner plus précisément ou en
vous donnant un marque de guidage
lorsque vous marquez les
emplacements estimés des objets
enfouis.

L’éclairage du laser de guidage vous
aide a balayer correctement en vous
donnant une marque de guidage
pour déplacer le scanner en ligne
droite.

Utilisation dans des endroits sombres

Activez la lumiére lorsque vous balayez
dans des endroits sombres.
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2. Laser de guidage
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Fonctionnement

Localisation des objets enfouis

Le sommet d’une forme d’onde parabolique représente la surface de I'objet

enfoui.

Lorsque la scene est réglée sur « Dry Concrete (Béton sec) » ou « Wet
Concrete (Béton frais) », les marques de détection d’enfouissement
apparaissent toutes de la méme taille quelle que soit la largeur de chaque

objet enfoui.
1

2 __________ l
I!-!
3 J

Les marques de détection
d’enfouissement peuvent apparaitre
dans des positions mal alignées en
raison des effets des rayures du béton
ou d’autres irrégularités du béton.
Dans ce cas, estimez 'emplacement
correct a partir de la forme d’onde dans
image.

Dans I'image indiquée dans I'exemple
de droite, le point (a) est 'emplacement
correct.

Lorsqu’un marqueur jaune n’apparait
pas non plus, I'estimation peut étre
possible a partir de 'image.
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Surface balayée

Surface supérieure d’une barre de fer
Bande noire
: 9,2cm (3 5/8")

> w N o=

(a)

1. Marque de détection d’enfouissement



Fonctionnement

Lorsque des objets enfouis a proximité sont détectés

Lorsque des objets enfouis sont adjacents les uns aux autres, ils ne peuvent
pas apparaitre comme des objets individuels indépendants.

Détecté comme deux
ﬁ pleces mdependantes

o>

Détecté comme une seule
R re

o>

NOTE

» Dans le cas de la sélection d’une excavation ou d’'un lieu de forage,
laissez la position de départ du balayage a une bonne distance de I'endroit
détecté.

Sens de balayage

La précision de détection est la plus
élevée lorsque I'objet enfoui et le
scanner sont positionnés en paralléle.
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Fonctionnement

Si 'objet enfoui et le scanner ne sont
pas positionnés en paralléle, cela peut
empécher la détection correcte.

Lorsque la fagon dont les barres de fer
sont placées dans le béton est inconnue,
balayez dans plusieurs sens.

Si 'objet enfoui se trouve juste devant le
scanner et parallélement au sens de
balayage, cela peut empécher la
détection correcte.

Dans ce cas, balayez sur plusieurs
positions.
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Fonctions de protection du scanner et de la batterie

Lors de l'utilisation du scanner, si 'une des fonctions de protection suivantes
est déclenchée, un écran d’erreur illustré a droite s’affiche. Ceci est dii a la
fonction de protection et n’est pas un signe de dysfonctionnement.

Fonction de protection Affichage des erreurs

» Erreur de température (élevée/basse)
Lorsque le scanner est chaud (froid), ce
qui 'empéche de balayer correctement,

. ;N . A, The temperature
le message illustré a droite apparait et el
le scanner est forcé de s’éteindre. el D =,

» Utilisez 'appareil dans un
environnement de température

conforme aux spécifications du scanner.

» Erreur de température (changement
brusque)
Lorsque le scanner subit un brusque
changement de température, ce qui
'empéche de balayer correctement, le
message illustré a droite apparait et le
scanner est forcé de s’éteindre.

+ Utilisez 'appareil dans un
environnement de température
conforme aux spécifications du scanner.

» Erreur interne

Lorsque le scanner détecte une erreur
de traitement interne, ce qui 'empéche
de balayer correctement, le message e
illustré a droite apparait et le scanner s terminated.
est forcé de s’éteindre.

*Si cet écran s’affiche, contactez un
revendeur ou un bureau de vente Makita
pour faire une demande de réparation.

* Fonction antidérapage des roues
Lorsqu’il y a une erreur dans la détection
de rotation des roues, ce qui empéche

Detection is impossible

le balayage correct, le message illustré because the wheel of the tool

do not contact the wail.

a droite apparait et vous invite a corriger SR
votre opération.
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Systéme de protection

* Fonction de protection contre les
vitesses excessives
Lorsque votre opération est trop rapide,
ce qui empéche le balayage correct,
le message illustré a droite apparait et
vous invite a corriger votre opération.
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/A AVERTISSEMENT

Assurez-vous toujours que l'outil est éteint et que la cartouche de batterie
est retirée avant d’essayer d’effectuer une inspection ou une tache
d’entretien.

Entretien du produit
» Essuyez le produit a I'aide d’un chiffon sec ou d’un chiffon avec un
détergent neutre dilué.

NOTE

* Ne lavez jamais le produit a I'eau.
La pénétration d’eau a l'intérieur du produit peut provoquer un
dysfonctionnement.

+ N’utilisez jamais d’essence, de benzéne, de diluant, d’alcool ou autre.
Une décoloration, une déformation ou des fissures peuvent en résulter.

Pour maintenir la SECURITE et la FIABILITE du produit, les réparations,
tout autre entretien ou ajustement doivent étre effectués par des centres de
service autorisés par Makita ou des centres de service d’'usine, toujours avec
des piéces détachées Makita.
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ENGLISH

EU Declaration of Conformity

We as the manufacturers: Makita Europe N.V., Business
address: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg,
BELGIUM. Authorize Hiroshi Tsujimura for the compilation
of the technical file and declare under our sole responsibility
that the product(s); Designation: Rechargeable Wall
Scanner. Designation of Type(s): DWD181. Fulfills all
the relevant provisions of 2014/53/EU and also fulfills all
the relevant provisions of the following EC/EU Directives:
2011/65/EU.

EU type-examination for 2014/53/EU; Notified Body:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
Ridlerstrae 65 80339 MUNCHEN, Germany, Identification
number: 0123, Certificate number: TPS-RED500184 i01,
and are manufactured in accordance with the following
Harmonised Standards: EN 61010-1:2010, EN 62311:2008,
EN 60825-1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301
489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018, EN 50581:2012.

Place of declaration: Kortenberg, Belgium. Responsible
person: Hiroshi Tsujimura, Director - Makita Europe N.V.
(date and signature on the last page)

FRANGAIS

Déclaration de conformité UE

Nous, Makita Europe N.V., en tant que fabricant, ayant
pour adresse commerciale : Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Belgique, autorisons Hiroshi Tsujimura a
compiler le fichier technique et déclarons sous notre entiére
responsabilité que le produit ; désignation : Scanner mural
sans fil, désignation de type : DWD181, satisfait toutes les
dispositions pertinentes de 2014/53/EU et satisfait également
toutes les dispositions pertinentes des directives CE/UE
suivantes : 2011/65/EU.

Examen de type UE pour 2014/53/EU ; organisme notifié :
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, Allemagne, Numéro
d’identification : 0123, numéro de certificat : TPS-RED500184
i01 et est fabriqué conformément aux normes standardisées
suivantes : EN 61010-1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-
1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-
33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018, EN 50581:2012.

Lieu de la déclaration : Kortenberg, Belgique. Responsable :
Hiroshi Tsujimura, Directeur — Makita Europe N.V. (date et
signature sur la derniere page)

DEUTSCH

EU-Konformitatserklarung

Wir als die Hersteller: Makita Europe N.V,
Geschaftsadresse:  Jan-Baptist  Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Belgien. beauftragen Hiroshi Tsujimura mit
der Zusammenstellung der technischen Dokumentation
und erklaren unter unserer alleinigen Verantwortung, dass
das (die) Produkt(e); Bezeichnung: Akku-Ortungsgerat.
Bezeichnung des (der) Typs (Typen): DWD181. alle
relevanten Vorschriften von 2014/53/EU erfiillt und aulRerdem
alle relevanten Vorschriften der folgenden EG/EU-Richtlinien
erflllt: 2011/65/EU.

EU-Baumusterpriifung fir 2014/53/EU; Benannte Stelle:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, Deutschland,
Identifizierungsnummer: 0123, Bescheinigungsnummern:
TPS-RED500184 i01 und im Einklang mit den folgenden
harmonisierten Normen steht: EN 61010-1:2010, EN
62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-
02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1
(2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.

Ort der Erklarung: Kortenberg, Belgien. Verantwortliche
Person: Hiroshi Tsujimura, Direktor — Makita Europe N.V.
(Datum und Unterschrift auf der letzten Seite)

ITALIANO

Dichiarazione di conformita UE

In qualita di fabbricante, Makita Europe N.V., con indirizzo
aziendale Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg,
Belgio, autorizza Hiroshi Tsujimura alla compilazione
della documentazione tecnica e dichiara, sotto la propria
ed esclusiva responsabilita, che il prodotto o i prodotti
con designazione Rilevatore a parete ricaricabile, e con
designazione del tipo o dei tipi DWD181, sono conformi a
tutte le disposizioni rilevanti della normativa 2014/53/EU, e
che sono, inoltre, conformi a tutte le disposizioni rilevanti delle
Direttive CE/UE seguenti: 2011/65/EU.

Esame di tipo UE per la normativa 2014/53/EU;
Ente notificato: TUV SUD Product Service GmbH
Zertifizierstellen, RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN,
Germania, Numero di identificazione: 0123, Numeri dei
certificati:. TPS-RED500184 i01 e che sono fabbricati in
conformita agli Standard Armonizzati seguenti, EN 61010-
1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302
066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.
Sede della dichiarazione: Kortenberg, Belgio. Persona
responsabile: Hiroshi Tsujimura, Direttore — Makita Europe
N.V. (data e firma sull’ultima pagina)



NEDERLANDS

EU-verklaring van conformiteit

Wij als de fabrikant: Makita Europe N.V., vestigingsadres:
Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgié,
volmachtigen Hiroshi Tsujimura tot samenstelling van het
technisch dossier en verklaren als enige verantwoordelijke
dat het product(en), omschrijving: Oplaadbare
muurscanner; typenummer: DWD181; voldoet aan alle
relevante voorschriften van richtlijn 2014/53/EU en tevens
voldoet aan alle relevante voorschriften van de volgende EG/
EU-richtlijnen: 2011/65/EU.

EU type-onderzoek voor 2014/53/EU; Verwittigde instantie:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstralRe 65 80339 MUNCHEN, Duitsland,
Identificatienummer: 0123,  Certificatienummer: ~ TPS-
RED500184 i01 en is vervaardigd in overeenstemming met
de volgende geharmoniseerde normen: EN 61010-1:2010,
EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1
(2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066
V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.
Plaats van verklaring: Kortenberg, Belgié. Verantwoordelijke
persoon: Hiroshi Tsujimura, Directeur — Makita Europe
N.V. (datum en handtekening op de laatste pagina).

ESPANOL

Declaracion UE de conformidad

Nosotros como los fabricantes: Makita Europe N.V,,
Direccion comercial: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Bélgica. Autorizamos a Hiroshi Tsujimura para
la compilacion del archivo técnico y declaramos ante nuestra
sola responsabilidad que el(los) producto(s); Designacion:
Escaner de Pared Recargable. Designacion de tipo(s):
DWD181. Cumple todas las provisiones pertinentes de
2014/53/EU y también cumple con todas las provisiones
pertinentes de las Directivas CE/UE siguientes: 2011/65/EU.

Examen tipo UE para 2014/53/EU; Organismo facultativo:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, Alemania, Numero
de identificacion: 0123, Numeros de certificado: TPS-
RED500184 i01 y esta fabricado de acuerdo con los
estandares unificados siguientes: EN 61010-1:2010, EN
62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017~
02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1
(2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.

Lugar de la declaracion: Kortenberg, Bélgica. Persona
responsable: Hiroshi Tsujimura, Director — Makita Europe
N.V. (fecha y firma en la Gltima péagina)

PORTUGUES

Declaragao de conformidade da UE

A empresa, na qualidade de fabricante: Makita Europe
N.V., Endereco comercial: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Bélgica. Autorizamos Hiroshi Tsujimura a
realizar a compilagdo do ficheiro técnico e declaramos,
ao abrigo da nossa propria responsabilidade, que o(s)
produto(s); Designacéo: Detetor de Materiais a Bateria.
Designagdo de tipo(s): DWD181. Cumpre todas as
indicacgdes relevantes da 2014/53/EU cumprindo ainda todas
as indicagdes relevantes das seguintes diretivas da CE/UE:
2011/65/EU.

Tipo de exame da UE para 2014/53/EU; Organismo
notificado:  TUV ~ SUD  Product Service GmbH
Zertifizierstellen, RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN,
Alemanha, Numero de identificagdo: 0123, Numeros de
certificado: TPS-RED500184 i01 e s&o fabricados de acordo
com as seguintes Normas Harmonizadas: EN 61010-1:2010,
EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1
(2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066
V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.

Local da declaragdo: Kortenberg, Bélgica. Pessoa
responsavel: Hiroshi Tsujimura, Diretor — Makita Europe
N.V. (data e assinatura na ultima pagina)

DANSK

EU konformitetserklaering

Vi som producenter: Makita Europe N.V.,
Forretningsadresse:  Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Belgien, autoriserer Hiroshi Tsujimura

til kompilationen af den tekniske fil og erkleerer, under
vores eneansvar, at produktet (produkterne), Betegnelse:
Genopladelig vaegscanner. Betegnelse for type (typer):
DWD181, opfylder alle de relevante betingelser for 2014/53/
EU og desuden opfylder alle de relevante betingelser i de
felgende EF/EU-direktiver: 2011/65/EU.

EU  type-eksamination for  2014/53/EU; Notificeret
organisation: TUV SUD Product Service GmbH
Zertifizierstellen, RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN,
Tyskland, Identifikationsnummer: 0123, Certifikatnumre:
TPS-RED500184 i01 og er fremstillet i overensstemmelse
med de felgende harmoniserede standarder: EN 61010-
1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302
066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.
Sted for erkleering: Kortenberg, Belgien. Ansvarlig person:
Hiroshi Tsujimura, Direkter — Makita Europe N.V. (dato og
underskrift pa den sidste side)



EAAHNIKA

AfAwon Zuppépewong EE

Epeig wg ol kataokeuaoTég: Makita Europe N.V., AigGBuvon
emxeipnong: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg,
BéAylo. Egouoiodotoupe Tov  Hiroshi  Tsujimura vyia
N ouviagn Tou TeXVIKOU apxeiou Kal dnAwvoupe, UTtd
TNV OTTOKAEIOTIKA  €uBUvn pag, &m  To(a) TTPOIGV(Ta),
Xapaktnpiopog: Emava@opTi{OPNEVOG AVIXVEUTAS TOiXou.
Xapaktnpiopog TUtTou(wv): DWD181. Ikavotrolei OAeg TIG
oxeTIkéEG dlatagelg NG Odnyiag 2014/53/EU  kai  eTmiong
IKavoTTolEl  OAeG TIG OXETIKEG OIOTALEIG Twv  akdAouBwv
Odnyiwv EK/EE: 2011/65/EU.

Eg¢étaon TUTToU EE yia 2014/53/EU, Kolvotroinuévog gopéag:
TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, Feppavia,
AvayvwpIioTIkOg apiBuog: 0123, ApiBuoi mioTotroinTikou: TPS-
RED500184 i01 kai KataokeuaZeTal cUM@wva e Ta akoAouba
evappoviopéva pétutra: EN 61010-1:2010, EN 62311:2008,
EN 60825-1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301
489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018, EN 50581:2012.

Témog g dAAwong: Kortenberg, BéAylo. YteUBuvog:
Hiroshi Tsujimura, AisuBuvtig — Makita Europe N.V.
(nuepopnvia Kal utroypagr) oTnv TeAeuTaia oeAida)

TURKGE

AB Uygunluk Beyani

Uretici olarak biz, is adresi Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Belgika olan Makita Europe N.V.; Hiroshi
Tsujimura'y! teknik dosyanin hazirlanmasi igin yetkilendiriyor
ve tek sorumlu olarak Uriin Adi: Sarjli Duvar Tarayici Model
Adi: DWD181 olan Urlnin/urinlerin 2014/53/EU’nin ilgili
tim hukdmlerinin gerekliliklerini yerine getirdigini, ve ayrica
2011/65/EU AT/AB Direktiflerinin ilgili tm hikUmlerinin
gerekliliklerini yerine getirdigini beyan ediyoruz.

2014/53/EU icin AB tipi inceleme; Onaylanmis Kurulus:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, Almanya, Tanimlama
numarasi: 0123, Sertifika numarasi: TPS-RED500184 i01,
ve EN 61010-1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN
301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-
04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN
50581:2012 Esdeger Standartlarina uygun olarak uretildigini
beyan ediyoruz.

Beyan yeri: Kortenberg, Belgika. Sorumlu kisi: Hiroshi
Tsujimura, Miidiir - Makita Europe N.V. (tarih ve imza son
sayfada bulunmaktadir)

SVENSKA

EU-férséakran om éverensstimmelse

| egenskap av tillverkare: Makita Europe N.V., med
foretagsadress Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Belgien, auktoriserar vi Hiroshi Tsujimura for
sammanstallningen av den tekniska dokumentationen och
forsakrar under ansvar att produkten (eller produkterna) —
Beteckning: Uppladdningsbar regelsékare. Typbeteckning:
DWD181. — uppfyller alla relevanta bestdmmelser i 2014/53/
EU och aven uppfyller alla relevanta bestammelser i foljande
EG/EU-direktiv: 2011/65/EU.

EU-typkontroll fér 2014/53/EU; Anmélt organ: TUV SUD
Product Service GmbH Zertifizierstellen, RidlerstraBe 65
80339 MUNCHEN, Tyskland, Identifieringsnummer: 0123,
Certifikatnummer: TPS-RED500184 i01 samt ar tillverkade i
enlighet med foljande harmoniserade standarder: EN 61010-
1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302
066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.
Plats for givande av forsakran: Kortenberg, Belgien.
Ansvarig person: Hiroshi Tsujimura, Direktor — Makita
Europe N.V. (datum och underskrift pa sista sidan)

EU-samsvarserklaering

Vi, som produsenter:

Makita Europe N.V., Forretningsadresse: Jan-Baptist
Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgia

autoriserer Hiroshi Tsujimura til & kompilere den tekniske
filen og erklaerer under vart eneansvar at produktet;
Betegnelse: Gjenoppladbar veggskanner

Modellbetegnelse: DWD181

oppfyller alle relevante bestemmelser i 2014/53/EU og at det
ogsa oppfyller alle bestemmelser i felgende EF/EU-direktiver:
2011/65/EU.

EU-typetest for 2014/53/EU; varslet organ: TUV SUD
Product Service GmbH Zertifizierstellen, RidlerstralRe
65 80339 MUNCHEN, Tyskland, ID-nummer: 0123,
sertifikatnumre: TPS-RED500184 i01 og er produsert i
samsvar med fglgende harmoniserte standarder: EN 61010-
1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302
066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.
Sted for erkleering: Kortenberg, Belgia.

Ansvarlig: Hiroshi Tsujimura, Direktor - Makita Europe N.V.
(dato og signatur pa siste side)



EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus

Vastuullinen valmistaja: Makita Europe N.V., yrityksen
osoite: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgia,
valtuuttaa Hiroshi Tsujimuran kokoamaan tekniset asiakirjat
ja vakuuttaa omalla vastuullaan, etta tuote (tuotteet); Laitteen
nimi: Ladattava seindskanneri. Laitteen tyyppi (tyypit):
DWD181, tayttda kaikki direktiivin 2014/53/EU olennaiset
vaatimukset seka tayttdd myos kaikki seuraavien EY-/EU-
direktiivien olennaiset vaatimukset: 2011/65/EU.
EU-tyyppitarkastus direktiivin 2014/53/EU mukaan; lImoitettu
laitos: TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN, Saksa, Tunnistenumero:
0123, sertifikaatin numero: TPS-RED500184 i01 ja on
valmistettu seuraavien yhdenmukaistettujen standardien
mukaisesti: EN 61010-1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-
1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-
33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018, EN 50581:2012.

limoituksen antopaikka: Kortenberg, Belgia. Vastuuhenkilo:
Hiroshi Tsujimura, johtaja - Makita Europe N.V.
(paivamaara ja allekirjoitus viimeisella sivulla)

LATVIESU

ES atbilstibas deklaracija

Razotdjs Makita Europe N.V., juridiskd adrese: Jan-
Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgija, pilnvaro
savu parstavi Hiroshi Tsujimura sagatavot tehnisko
dokumentaciju un ar masu vienpersonisko atbildibu pazinot,
ka izstradajums(-i), nosaukums: Uzladéjams sienas
skeneris, veids(-i): DWD181, atbilst visiem attiecigajiem
direktivas 2014/53/EU noteikumiem, k& ari atbilst visiem
attiecigajiem $adu EK/ES direktivu noteikumiem: 2011/65/EU.
ES tipa parbaude Direktivai 2014/53/EU; pilnvarota iestade:
TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
Ridlerstrale 65 80339 MUNCHEN, Vacija, Identifikicijas
numurs: 0123, sertifikatu numuri: TPS-RED500184 i01 un ir
razots(-i) saskana ar $adiem harmonizétajiem standartiem:
EN 61010-1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN
301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-
04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN
50581:2012.

Deklaracijas izdo$anas vieta: Kortenberg, Belgija. Atbildiga
persona: Makita Europe N.V. direktors Hiroshi Tsujimura
(datumu un parakstu skatiet pédéja lapa)

LIETUVIY KALBA

ES atitikties deklaracija

Mes, gamintojai Makita Europe N.V., jmonés adresas: Jan-
Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgija, jgaliojame
Hiroshi Tsujimura parengti techning bylg ir savo iSskirtine
atsakomybe deklaruojame, kad gaminys (-iai); Zymuo:
lkraunamas sieny skeneris; tipo (-y) zZymuo: DWD181;
atitinka galiojan¢ias 2014/53/EU nuostatas ir taip pat
atitinka visas aktualias nuostatas, iSdéstytas Siose EB/ES
direktyvose: 2011/65/EU.

ES tipo tyrimas pagal 2014/53/EU. Paskelbtoji jstaiga:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN, Vokietija, Identifikacinis
numeris: 0123, sertifikaty numeriai: TPS-RED500184 i01,
pagamintas (-i) pagal toliau nurodytus darniuosius standartus:
EN 61010-1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN
301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-
04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN
50581:2012.

Deklaravimo vieta: Kortenberg, Belgija. Atsakingasis asmuo:
Makita Europe N.V. direktorius Hiroshi Tsujimura (data ir
parasas pateikti paskutiniame puslapyje)

EESTI

EL vastavusdeklaratsioon

Meie kui tootjad: Makita Europe N.V., juriidiline aadress:
Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgia,
volitame Hiroshi Tsujimura koostama tehnilist toimikut ja
kinnitame oma ainuvastutusel, et toode/tooted; nimetus:
Laetav seinaskanner; tlilibi/tilpide kood: DWD181; vastab/
vastavad direktiivi 2014/53/EU koigile asjaomastele satetele
ja vastab/vastavad ka jargmiste EU/EL direktiivide kdigile
asjaomastele satetele: 2011/65/EU.

EL tldbihindamine standardile 2014/53/EU; teavitatud
asutus: TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstralRe 65 80339 MUNCHEN, Saksamaa,
Identifitseerimisnumber: 0123; sertifikaadi numbrid: TPS-
RED500184 i01 ja on toodetud kooskélas jargmiste
Uhtlustatud standardite: EN 61010-1:2010, EN 62311:2008,
EN 60825-1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301
489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018, EN 50581:2012.

Deklareerimiskoht: Kortenberg, Belgia. Vastutav isik:
Hiroshi Tsujimura, direktor — Makita Europe N.V. (kuupaev
ja allkiri viimasel lehekdiljel)



POLSK

Deklaracja zgodnosci UE

My jako producent: Makita Europe N.V., adres firmy:
Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgia.
Upowazniamy pana Hiroshi Tsujimura do opracowania
dokumentacji technicznej i wydania o$wiadczenia na naszg
wytgczng odpowiedzialnos¢, ze produkt(y); Opis: Detektor
Akumulatorowy. Oznaczenie typu (typéw): DWD181.
Spetniajg wszelkie stosowne postanowienia normy 2014/53/
EU i dodatkowo spetniajg wszelkie stosowne postanowienia
ponizszych Dyrektyw WE/UE: 2011/65/EU.

Badanie typu UE dla dyrektywy 2014/53/EU; Organ
notyfikowany TUV SUD Product Service GmbH
Zertifizierstellen, RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN,
Niemcy, Numer identyfikacyjny: 0123, Numery certyfikatow:
TPS-RED500184 i01 i sg produkowane zgodnie z
nastepujgcymi  zharmonizowanymi normami: EN 61010-
1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302
066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.
Miejsce ziozenia deklaracji: Kortenberg, Belgia. Osoba
odpowiedzialna: Hiroshi Tsujimura, Dyrektor Makita
Europe N.V. (data i podpis na ostatniej stronie)

MAGYAR

EU megfeleléségi nyilatkozat

Felelés gyartoként, a Makita Europe N.V., székhely cime:
Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgium,
feljogositjuk Hiroshi Tsujimurat a miiszaki dokumentacio
Osszedllitasara, és sajat kizarolagos felel6sséglinkre
kijelentjiik, hogy a termék(ek); rendeltetése: Ujratoitheté fali
szkenner; tipusmegnevezése: DWD181; megfelel a 2014/53/
EU irdnyelv minden vonatkozé rendelkezésének, tovabba
megfelel az alabbi EK/EU iranyelvek minden vonatkozo
rendelkezésének: 2011/65/EU.

EU-tipusvizsgalat a 2014/53/EU iranyelvnek megfelel6en;
lletékes szervezet: TUV SUD Product Service GmbH
Zertifizierstellen, RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN,
Németorszag, Azonositdsi szam: 0123, Képesitési
igazolas szama: TPS-RED500184 i01 és gyartdsa az
aladbbi harmonizalt szabvanyoknak: EN 61010-1:2010, EN
62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017~
02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1
(2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.

A nyilatkozattétel helye: Kortenberg, Belgium. Felelés
személy: Hiroshi Tsujimura, igazgaté — Makita Europe N.V.
(datum és alairas az utolso lapon)

SLOVENSKY

Vyhlasenie o zhode v ramci EU

Nas$a spoloc¢nost, ako vyrobca: Makita Europe N.V., firemna
adresa: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg,
Belgicko. Tymto opraviiujeme Hiroshi Tsujimura na
zostavenie technického suboru a vyhlasujeme na nasu
vyhradni  zodpovednost, Ze vyrobok(ky); Oznacenie:
Nabijatelny stenovy skener. Oznacenie typu(ov): DWD181.
Spifia vSetky prislusné ustanovenia 2014/53/EU a taktiez
spifia vsetky prislu$né ustanovenia nasledujticich smernic
ES/EU: 2011/65/EU.

Skuska typu EU pre 2014/53/EU; Oboznémeny organ:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN, Nemecko, Identifikadné
Cislo: 0123, cislo certifikatu: TPS-RED500184 i01 a je
vyrobend v sulade s nasledujucimi harmonizovanymi
normami: EN 61010-1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-
1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-
33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018, EN 50581:2012.

Miesto vyhlasenia: Kortenberg, Belgicko. Zodpovedna
osoba: Hiroshi Tsujimura, riaditel — Makita Europe N.V.
(datum a podpis st uvedené na poslednej strane)

CESKY

EU prohlaseni o shodé

My, jako vyrobci: Makita Europe N.V., Adresa firmy: Jan-
Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgie. Povéfujeme
Hiroshi Tsujimura sestavenim technické dokumentace a
prohlasujeme na na$i vlastni odpovédnost, Zze produkt(y);
Oznaceni: Akumulatorovy hloubkovy detektor. Typové
oznaceni: DWD181. Spliuje veskera pfislusna ustanoveni
smérnice 2014/53/EU a také spliiuje vSechna souvisejici
ustanoveni nasledujicich smérnic ES/EU: 2011/65/EU.
Prezkouseni typu EU pro 2014/53/EU; Notifikovany organ:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraRe 65 80339 MUNCHEN, Némecko, ldentifikaéni
gislo: 0123, Cisla certifikatu: TPS-RED500184 i01 a je
vyroben v souladu s nasledujicimi harmonizovanymi
normami: EN 61010-1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-
1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-
33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018, EN 50581:2012.

Misto prohlaseni: Kortenberg, Belgie. Odpovédna osoba:
Hiroshi Tsujimura, feditel — Makita Europe N.V. (datum a
podpis na posledni strané)



SLOVENSKO

EU-izjava o skladnosti

Mi, podjetje: Makita Europe N.V., poslovni naslov: Jan-
Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgija. ko
proizvajalec poobla§¢éamo g. Hiroshi Tsujimura za sestavo
tehni¢ne datoteke in na lastno odgovornost izjavljamo, da
je izdelek; oznaka: Akumulatorski detektor materialov
Oznaka vrst(e): DWD181. V skladu z vsemi zadevnimi dolo¢ili
2014/53/EU ter ustreza zahtevam vseh bistvenih dolocil
naslednjih Direktiv ES/EU: 2011/65/EU.

Pregled vrste EU za 2014/53/EU; priglageni organ: TUV SUD
Product Service GmbH Zertifizierstellen, Ridlerstrale 65
80339 MUNCHEN, Neméija, Identifikacijska Stevilka: 0123,
Stevilke certifikatov: TPS-RED500184 i01 in je izdelan v
skladu z naslednjimi harmoniziranimi standardi: EN 61010-
1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302
066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.
Kraj izjave: Kortenberg, Belgija. Odgovorna oseba: Hiroshi
Tsujimura, direktor — Makita Europe N.V. (datum in podpis
na zadniji strani)

Deklarata e konformitetit e BE-sé

Ne, si kompania prodhuese: Makita Europe N.V., me adresé
biznesi: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg,
Belgjiké, autorizojmé Hiroshi Tsujimura pér pérpilimin
e skedarit teknik dhe deklarojmé se éshté pérgjegjésia
joné e vetme se produkti(et); Pérkufizimi: Skaner muri i
rikarikueshém. Pércaktimi i llojit(eve): DWD181, pérmbush
té gjitha dispozitat pérkatése t& 2014/53/EU dhe gjithashtu
pérmbush dispozitat pérkatése té direktivave vijuese té& KE/
BE: 2011/65/EU.

Ekzaminimi i llojit t& BE-sé pér 2014/53/EU; Organi i njoftuar:
TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
Ridlerstrale 65 80339 MUNCHEN, Gjermani, Numri i
identifikimit: 0123, Numrat e certifikatés: TPS-RED500184 i01
dhe prodhohet né pajtim me standardet e harmonizuara né
vijim: EN 61010-1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-1:2014,
EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1
(2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018,
EN 50581:2012.

Vendi i deklaratés: Kortenberg, Belgjiké. Personi pérgjegjés:
Hiroshi Tsujimura, drejtor — Makita Europe N.V. (data dhe
firma né fagen e fundit)

BBJITAPCKU

EC peknapauus 3a cboTBeTCTBUE

B kauyectBOTO cU Ha npousBoauTten Hue: Makita Europe N.V.,
c agpec Ha ynpaeneHnve: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070
Kortenberg, Benrus, ynbnHomowasame Hiroshi Tsujimura
@ CbCTaBW TEXHWYECKOTO AOoCKe W [a Aeknapupa oT Hale
ume, 4ve npogykta(ute): HavmmeHoBaHue: AKymynaTopeH
cTeHeH ckeHep. Mogen: DWD181 OtroBapsi(t) Ha
CbOTBETHUTE pasnopeabu Ha 2014/53/EU n oceeH TOBa
OTroBaps(T) Ha CbOTBETHUTE pasnopeabu Ha cnegHute EO/
EC pupekTusu: 2011/65/EU.

EC wuscnegBaHe Ha Ttuna 3a 2014/53/EU; Hotudwmumpan
opraH: TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstralRe 65 80339 MUNCHEN, FepmaHus,
MpeHTtudukaumoHeH Homep: 0123, Homep Ha cepTudumkar:
TPS-RED500184 i01. [pomyktute ce npoussexpaTr B
CbOTBETCTBME CbC CIEAHUTE XapMOHU3UPaHW CTaHdapTU:
EN 61010-1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN
301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-
04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN
50581:2012.

MsicTo Ha n3naBaHe Ha Aeknapauusita: Kortenberg, Benrus
OtopuaunpaHno nuue: Hiroshi Tsujimura, Aupektop — Makita
Europe N.V. (garta n nognuc Ha nocrnegHata ctpaHuua)

HRVATSKI

EU izjava o sukladnosti

Mi kao proizvodaci: Makita Europe N.V., sa sjedistem u Jan-
Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgija ovla§¢ujemo
Hiroshija Tsujimuru za sastavljanje tehniCke datoteke i
izjavljuiemo pod vlastitom isklju¢éivom odgovorno$¢u da je
proizvod(i); Oznaka: Punjivi zidni skener. Oznaka vrste(a):
DWD181. Zadovoljava sve relevantne odredbe direktive
2014/53/EU i takoder zadovoljava sve relevantne odredbe
sliedec¢ih direktiva EZ/EU: 2011/65/EU.

EU vrsta-ispitivanje za 2014/53/EU; NadleZno tijelo: TUV SUD
Product Service GmbH Zertifizierstellen, RidlerstralRe
65 80339 MUNCHEN, Njemacéka, Identifikacijski broj: 0123,
Brojevi certifikata: TPS-RED500184 i01 te se proizvodi u
skladu sa sljedec¢im uskladenim normama: EN 61010-1:2010,
EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1
(2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066
V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.
Mjesto davanja izjave: Kortenberg, Belgija. Odgovorna
osoba: Hiroshi Tsujimura, direktor — Makita Europe N.V.
(datum i potpis na zadnjoj stranici)



MAKELOHCKU

W3jaBa 3a coo6pasHocT Ha EY

Hue, npoussogutenute: Makita Europe N.V., co genosHa
appeca: Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg,
Benrnja. o osnactysame Hiroshi Tsujimura 3a
COCTaByBate Ha TexHuykata [Jatoteka W usjaByBame
nog Hawa nuyHa OArOBOPHOCT [Jeka Mpou3BOAOT(-UTe);
OsHaka: SupeH ckeHep Ha nonHewe. O3Haka Ha TuUn(-
osv): DWD181. v ucnonHysa cute peneBaHTHW oapendu
Ha 2014/53/EU 1 ncTo Taka rv UCMosiHyBa CUTE peneBaHTHU
oppendu Ha cnegHuTte anpektusn Ha E3/EY: 2011/65/EU.

EY wcnutyBatbe Ha Tunot 3a 2014/53/EU; MN3BecTteH opraH:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, FepmaHuja,
MneHnTtndmkaumckn 6poj: 0123, Bpoj Ha cepTtudpukat: TPS-
RED500184 i01 u ce npou3BedeHW BO COMMAacHOCT CO
cnepgHuee ycornacenu crtanHgapau: EN 61010-1:2010, EN
62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-
02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1
(2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.

Mecto Ha paeawe Ha wusjasata: Kortenberg, Benruja.
OpgroopHo nuue: Hiroshi Tsujimura, OupekTtop — Makita
Europe N.V. (gatym 1 notnuc Ha nocnegHata ctpaHuua)

ROMANA

Declaratie de conformitate UE

Noi, Makita Europe N.V., cu sediul social in: Jan-Baptist
Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Belgia, in calitate de
producatori, il imputernicim pe Hiroshi Tsujimura pentru
redactarea fisierului tehnic si declardm pe proprie raspundere
ca produsul (produsele): Denumire: Scanner perete
reincarcabil. Denumirea modelului (modelelor): DWD181.
respecta toate prevederile relevante ale directivei 2014/53/
EU si, de asemenea, respecta prevederile relevante ale
urmatoarelor directive CE/UE: 2011/65/EU.

Examinarea tip UE pentru 2014/53/EU; Organism notificat:
TOV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, Germania, Numar de
identificare: 0123, Numerele certificatului: TPS-RED500184
i01. Este fabricat in conformitate cu urmatoarele standarde
armonizate: EN 61010-1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-
1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-
33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018, EN 50581:2012.

Locul declaratiei: Kortenberg, Belgia. Persoana
responsabila: Hiroshi Tsujimura, Director — Makita Europe
N.V. (data si semnatura pe ultima pagina)

CPIICKU

EY peknapauwmja o ycarnaweHocTu

Mwu kao npoussohay: Makita Europe N.V., nocnosHa agpeca:
Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Benruja,
osnawhyjemo Hiroshi Tsujimura pga cactaBu TeXHUYKY
[OKYMeHTauujy 1 nof HaloM WCKIbyYMBOM OAroBOpHOLUhy
ugjaBn pa cnegehu npousBon: osHaka: lMywsuBM 3uaHKU
cKeHep, o3Haka Tuna: DWD181 ucnywasa cse ogrosapajyhe
oapenbe pavpektuBe 2014/53/EU n pga wcnywasa cBe
ogrosapajyhe ogpenbe cnepgehux aupektusa E3/EY: 2011/65/
EU.

Mpermen EY Tuna 3a 2014/53/EU; O6GaBelwuTeHa cTpaHa:
TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstralRe 65 80339 MUNCHEN, Hemauka,
MneHTndumkaumonn 6poj: 0123, bpojesu ceptudukara: TPS-
RED500184 i01, na je npousBseaeH y cknagy ca cnegehum
XapMOHM3oBaHMM cTangapauma: EN  61010-1:2010, EN
62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-
02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1
(2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.

MecTto wusjaBe: Kortenberg, Benruja. OproBopHa ocoba:
Hiroshi Tsujimura, aupektop — Makita Europe N.V. (aatym
M NOTNUC Ce Hanase Ha NocneaHoj CTpaHuLm)

PYCCKUM

CepTudwmkat coorBetcTBus EC

Mpoussoantenu: Makita Europe N.V., PaGouuit agpec:
Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Benbrus.
ynonHomounBaem Hiroshi Tsujimura pans cocraBneHus
danna TexHU4YecKMX AaHHbIX U 3asBnsieM CO BCEeW Hallewn
OTBETCTBEHHOCTbIO,  4TO  u3penue(sl);  HaumeHoBaHue:
AKKYyMYNATOPHbIN CTpoUTeNbHbIN AeTekTop. O603HayYeHne
Tuna(os): DWD181. YooBneTBopsieT BCEM COOTBETCTBYIOLLUM
nonoxenusim 2014/53/EU, a Takke yaoBnetBopsieT BCEM
COOTBETCTBYHOLUMM MOMOXEHUsIM criedyrolmx Oupektus EC/
EC: 2011/65/EU.

Okcneptusa Buaa EC ans 2014/53/EU; YNonHOMOYEHHbIV
opraH: TUV SUD Product Service GmbH Zertifizierstellen,
RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN, TlepmaHus,
MpeHTudukaumonHein  Homep: 0123, CepTudukalnoHHbIe
Homepa: TPS-RED500184 i01 u npowusBoguTCcsi COrnacHo
cnepytowmm MapmoHuanposaHHeiM Ctangaptam: EN 61010-
1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302
066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN 50581:2012.
Mecto [LeKrnapvpoBaHust: Kortenberg, Benbrus.
OtBercTBeHHOe nuuo:  Hiroshi  Tsujimura, [Oupektop
— Makita Europe N.V. (mata u nognuce Ha nocnefHen
cTpaHuue)



EO-HbIH colKecTiK XeHiHgeri

OHAipyLwi peTiHae apekeT eTeTiH:

Makita Europe N.V., XXymbic mekenxaribl: Jan-Baptist
Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Benbrus

Hiroshi Tsujimura mbip3ara TexHukanblk anngsl KypacTsipy
ekingirii ~ Gepin, anpbikWwa >kayankepLuinikneH — keneci
oHiM(-aep):

Ataybl: KaiiTa 3apsiaTanatbiH KabbipFa ckaHepi
TypiHiH(TYpnepiHi) kogbl: DWD181.

2014/53/EU cTaHpapTbiHbH Gapnblk TWICTi TananTtapblHa,
coHbiMeH katap 2011/65/EU EK/EO pgupekTuBanapbiHbIH
GapnblK TUICTi TananTapblHa caiikec keneai Aen Manimaenai.
2014/53/EU TtananTapbliHa cavikec EO TypiHgeri Tekcepic;
Xabap 6GepinetiH opran: TUV SUD Product Service GmbH
Zertifizierstellen, RidlerstraBe 65 80339 MUNCHEN,
Fepmanun, naeHTtudukatop: 0123, ceptucpukat Ne: TPS-
RED500184 i01, EN 61010-1:2010, EN 62311:2008, EN
60825-1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301
489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018, EN 50581:2012 kenicinreH ctaHaapTTapbiHa
calikec xacan LbiFapbingbl Aen Manivaenai.

Manimaeme opHbl: Kortenberg, Benbrus.

Xayantbl Tynfa: Hiroshi Tsujimura, Oupektop — Makita
Europe N.V. (gata MeH Kon CoHfbl GeTke KoiiblnFaH)

YKPATHCbKA

[eknapauis npo BignoBigHicTb ctaHgapTam €C

Mwu, sik BupobHuk: Makita Europe N.V., agpeca komnawii:
Jan-Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, Benbris.
Hapaemo Hiroshi Tsujimura, ynoBHOBaxeHHA cknagatn
TEXHIYHY [JOKyMeHTauilo i 3 MOBHOKW BiAnoBiAanbHICTO
3asBnseMo  Wopo  Bupoby(iB) Take;  HaiimeHyBaHHs:
AKymynsaTopHui GyaiBenbHU  AetekTop. BusHaueHHs
Tuny(is): DWD181. BignosigaioTs yciM  BiANOBiAHUM
nonoxeHHam 2014/53/EU a Takox BignosigatloTb yCiM
BiAMOBIAHUM NOMNOXEHHAM Takux aupektus €C/EC: 2011/65/
EU.

CepTudikaLisi Ha BignosigHicTe BuMoram €C 3rigHo 2014/53/
EU; Hotudikosannit opran: TUV SUD Product Service
GmbH Zertifizierstellen, Ridlerstrafe 65 80339 MUNCHEN,
HimeuunHa, lgeHTudikauiiiun Homep: 0123, Homepa
ceptudikatis: TPS-RED500184 i01 Ta BurotosneHi 3rigHo
Takux eanHnx ctaHaaptis: EN 61010-1:2010, EN 62311:2008,
EN 60825-1:2014, EN 301 489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301
489-33: V2.2.1 (2019-04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN
IEC63000:2018, EN 50581:2012.

Micue peknapysaHHsi: Kortenberg, Benbrisi. BignosigansHa
ocoba: Hiroshi Tsujimura, gupektop — Makita Europe N.V.
(mata i nianuc Ha ocTaHHi CTopiHL)

BRI

EU—ZXME RS AR

FATVE R HIE % Makita Europe N.V., &Ekdthil: Jan-
Baptist Vinkstraat 2, 3070 Kortenberg, LEFIBY. #24Y%
Hiroshi TsujimuraZi¥BR 0, IFERMNBMMNTT LT
AP AR SRR . 2B ZFR: DWD181. i 2
2014/53/EUH T A ME S 455K, HF H AL 2 DU NEC/EUSR /R Y Al
BRI 2011/65/EU.

2014/53/EURNEU B f6 2 fEAIF(R: TOV  SUD  Product
Service GmbH Zertifizierstellen, Ridlerstrale 65 80339
MUNCHEN, & B PR 5 0123,
JEi5: TPS-RED500184  i01, FFARIEDA N UriAbmifdiGE: EN
61010-1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301
489-1: V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-
04), EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN
50581:2012.

FHAML S Kortenberg, EERIBY. 13 A: Hiroshi
Tsujimura, S8 - Makita Europe N.V. (FHIRISHAERIG
—iik)

EURFE M ERA

A DAL B B«

Makita Europe N.V., #%:bitk: Jan-Baptist Vinkstraat
2, 3070 Kortenberg, LEFIBF

ZHEHiroshi TsujimurafsHokiig %, WA REEH, T
FE i -

AT RBEXNZINEERAE

FERLETL: DWD181.

FFE2014/53/EUIATA MBI EK, I BLAF & R IEC/BUTEELT
Fir MBI : 2011/65/EU. o
2014/53/EURIEUERIER & ;. A5/ : TOV SUD Product
Service GmbH Zertifizierstellen, Ridlerstrafe 65 80339
MUNCHEN, #&El, #5505: 0123, #5555 TPS-
RED500184 01, ilfi FLHFE FHIFAFIAL #5155 . EN 61010
1:2010, EN 62311:2008, EN 60825-1:2014, EN 301 489-1:
V2.1.1 (2017-02), EN 301 489-33: V2.2.1 (2019-04),

EN 302 066 V2.1.1 (2017-01), EN IEC63000:2018, EN
50581:2012.

EBHAMES: Kortenberg, HEFIRE.

B A: Hiroshi Tsujimura, ¥5E&E -
NV, (HB S S Rz — )

Makita Europe
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